插引机控制器说明书
本控制器可以适合目前市场通用的分3次插完一盘的数控插引机，提供全套电控解决方案。同时对应平行四边形的一次插完的鞭炮也可以适用。客户在选择这个控制器时，可以告知我们采用了市场那款类型的插引机，我们将提供相应控制器。
1、 行走电机参数
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X轴对应插引机运行的平台，启动频率：对应电机的启动频率，一般设定50-150之间；建议大家先设定80的样子，加速频率，对应电机加速的快慢，运行速度，对应电机真正运行的速度，RPM就是转/分钟，加速度越大，电机从低速到高速的时间就越短，一般在30-60之间，运行速度一般设定100-400之间，所有的值都是可以调整的，客户在调机的时候，调到最佳就可以 ，因为客户的机型不同，采用的构件不同，参数设定就不同；
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脉冲当量的概念：前面的[image: image3.png]


，这个一般客户不用去动，

后面的值[image: image4.png]123. 450



，对应的是电机转一圈，行走电机带动整个平台运行的距离。

比如有的机器是：160 ： 8.1，

有的机器是：1600:81；             还有的是：1600:8

2、 机头电机参数
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机头电机对应上面的Y轴，启动频率、加减频率和运行速度如行走电机的参数概念，一般情况，启动频率设定100左右，加减速设定40-80之间，运行速度设定在250-350之间，具体数值，客户按照自己机型设定。

3、 机头电机参数

[image: image6.png]



上面的参数，对应转盘电机运行多少度时，上面那个盘子转了120度。由于客户有些采用丝杆带动，有些采用皮带轮。

一般设定：576度，对应电机盘子转动了120度，

有的设定480度，对应盘子转动了120度。

4、 电机测试
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电机测试界面，对应3个电机的运行。

5、 运行参数设定
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电机逆行距离：[image: image9.png]123. 45



，对应是行走电机从原点（对应传感器位置）到盘子中心那一排引线插的位置的距离。这个参数各个机型不同，对应传感器安装位置不同而不同，一般100以上。
传感器信号[image: image10.png]


，对应插引的排数，比如从中心那一排，到最后一般的数量，一般14-20排。
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，这个距离对应2排相近的鞭炮孔之间的间距，一般是6.0-8.0之间。

对应接线图如下：(电路板颜色为参考颜色)
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注意：

1、 现在电路板一般有薄铁盒子装好；

2、 电源采用24V-30V，150W-200W；有防水和防雨2种；

3、 电机采用57电机，长度3种不同。

4、 传感器有2-3个的不同，
如目前醴陵祥云的机器采用的2个传感器，

醴陵湘科采用的是3个传感器。

采用我们电路电控系统的客户，一定要给我们说明机器采用何种方式。
电话：0798-8331153

李：  13979850654

唐：  13320088060
