四轴独立步进电机控制器说明书

1、 控制器外形图、接线图（见附件）
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      说明：触摸屏可以选择，4.3寸、7寸和10寸，三种系列，价位不同；同时也可以定制文本屏的控制器（界面小，操作不太方便）。
二、控制器功能说明
      本控制器能够独立控制4路步进电机X、Y、Z、C轴运行，同时有12路独立继电器输出JA-JL，系统有13个输入信号L1-L13。

      系统工作特点：4轴独立，各自运行。
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  按主界面上的“系统启动”或L10外接启动按钮按下后，系统开始运行，但各轴电机和继电器不直接运行和输出，各轴电机内部还有一个控制信号。
      L1控制X轴，在系统启动后，若L1有效X轴开始运行；L5为X轴的反转限位信号。

      L2控制Y轴，在系统启动后，若L2有效Y轴开始运行；L6为Y轴的反转限位信号。
L3控制Z轴，在系统启动后，若L3有效Z轴开始运行；L7为Z轴的反转限位信号。

L4控制C轴，在系统启动后，若L4有效C轴开始运行；L8为Y轴的反转限位信号。

      L9控制继电器JA-JE 5路继电器输出，若L9有效，5路开始工作。
      L13控制JF-JL 7路继电器输出，若L13有效，7路开始工作。

注意：按主界面“系统停止”或L11外接按钮按下，将停止各路电机和继电器输出；
      按主界面“系统复位”或L12外接按钮按下，将使各电机反转去找反转限位信号。

三、单轴电机控制以X为例说明
      说明：参照我们提供的接线图，控制器与步进电机接线采用共阳接法，我们控制器只支持共阳接法。用控制器左上角（按接线图看）的5V输出，接驱动的CP+(有些驱动叫PUL+，脉冲正)、DIR+(有些驱动叫DR+，方向正)，然后各轴对应接CP-，DR-。
1、基本参数设定界面
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     基本参数包括控制对应外接驱动的细分、步距角、启动频率和加减速频率，以及脉冲当量和各种运行速度（对应在运行参数有效）。
     脉冲当量解释：若驱动器细分为4，此处设定4，电机步距角为1.8度，那么脉冲当量设定为：800 : 距离（这个距离就是电机转一圈，所对应轴运行的距离）。800是如何算出来的？ 360 / 1.8 = 200 ; 然后200 X4 =800（脉冲数）。

2、电机调试界面
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     调试运行以基本参数设定的A速运行，设定点动距离和运行方向，然后按点动，电机就按设定参数运行；按住正转按钮，电机会一直正转，松手则停止；同理反转按钮。
    说明：电机在调试时，若发现运行方向与界面上说的相反，请断电，然后交换一下电机与驱动的接线，若是2相混合式步进电机，请将A+ \A-交换接线；若是三相步进电机，请将U\V交换一下接线。
3、电机运行参数界面
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     界面可以设定电机有效性，若设定“否”，则此轴不工作；
     每次运行时间设定：限定X轴正转出去，和反转回来的总时间，在这个时间内运行完，则这个时间就无效，若在设定时间内，X电机运行没有完成，则会强行停止电机运行。下次重新运行时，时间会重新付值。

     循环次数：设定后，电机运行一个来回后，重新运行，直到运行这个设定次数后停止。 

     运行模式：4种情况，运行A；运行A\B；运行A\B\C；运行A\B\C\D。
     说明: 电机运行参数设定，从上面界面看很容易和清楚看出来。并且，每个运行完设定距离前后，都可以设定延时时间。

四、继电器工作模块
     12路继电器输出（其中控制器自动5路JA-JE，外扩7路JF-JL）各自独立，
L9控制继电器JA-JE 5路继电器输出，若L9有效，5路开始工作。

     L13控制JF-JL 7路继电器输出，若L13有效，7路开始工作。

1、继电器调试界面
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     12路继电器的开、关调试，开则对应触点闭合，关则对应触点断开。
2、继电器运行参数设定界面
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     说明：每路继电器都有单独功能设定是否有效，设定为“否”则不工作。
     每个继电器单独工作，可以设定延时多少秒后开启，然后延时多少秒后断开，还可以再设定断开延时时间。

