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一、本页面5个参数设定的意义：

1、分度：设定对360度分成多少等分值，比如设定6，那么每一次走就是60度。

2、速度：分度电机的运行速度，单位为 转/分钟。

3、Y走：运行距离设定，每次分度电机走完以后，运行电机从原点走这个距离到位；然后再反走回到原点。

4、Y速度：运行电机从原点走上面距离的速度；单位为 转/分钟。

5、回零：运行电机（Y轴）走完运行距离后，以这个回零速度回到原点，这个速度可以比上面的Y速度快些。单位为 转/分钟。
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  按这个键，Y轴运行电机以回零的速度，回到电机的原点。（原点反馈信号，用光电开关，接到控制器的 L3信号点）。
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 按“1”键，会进入系统参数清0界面，一般不要去用。
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 设定所有页面的任何数据，都要回到这个界面，按“ENT”键进行数据的保存，否则数据将不能保存到控制器。
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 按这个键，对应系统启动，启动的前提条件是Y轴（运行电机）必须在原点位置，否则系统将不能启动。一旦启动后，分度电机按分度的等分，转动一定角度，然后Y轴运行设定距离，再回到原点；然后分度电机继续运行等分的角度，Y轴载运行设定的距离，然后再回到原点，依次循环，直到分度电机转完一圈。
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二、分度电机的参数设置：

1、启动频率：一般设定为50；可以设定30-200之间；

2、加速频率：一般设定为50；可以设定30-200之间；

3、步距角：1.80度，按照分度电机参数进行设定；

4、细分：8细分，按照驱动器设定多少进行设定；

5、减速比：出厂设定1.000。
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三、Y轴（行走电机）参数设定

1、脉冲比：出厂设定为1600，怎么算出来呢？

比如电机步距角是1.8度，那么运行一圈360度就是200脉冲，若采用的是8细分，就是200 X 8 =1600。所以这个参数是根据驱动器设定的细分和电机步距角来设定的。

2、距离：出厂设定1.00. 客户一定要根据实际情况进行更改，就是电机转一圈，Y轴运行了多少距离。
3、其他参数设定参照X轴。

接线说明：

1、 提供的小电源，输出2路：5V，和24V。这2路电源，需要接到控制器上，参照接线图。同时把24V接到文本显示器。

2、 Y轴源开关：用光电开关。上面的24V电源，接到原点开关上，原点开关的反馈信号接到控制器的L3输入点。

3、 控制器与驱动（X轴分度电机的驱动、Y轴行走电机的驱动）的接法：用控制器的5V输出，接到2个驱动的CP+ \DIR+,然后参照接线图，另外4根线分别接2个驱动的CP-和DR-。

4、 30V开关电源，接驱动器的VCC，与GND.给驱动器供电。
