技术说明书

1、 接线说明
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1、 左边接头说明：左下面是串口，与PC的串口相连，参照参数设置软件！
2、 左上面从上到下分别为：共6个脚，1为24V电源正，6为24V电源负；2-5分别对应控制步进电机驱动器1-4的信号，低电平有效，平时为悬空状态，需要启动时输入低电平，低电平的概念相当于接通了24V的地。
3、 控制器右边，从上到下共12个脚，1脚为5V电源输出，供给驱动器的CP+(脉冲输入的正端，接对应4个驱动器的CP+端)；3脚为控制步进电机1的脉冲负端CP-；5脚为控制步进电机2的脉冲负端CP-；7脚为控制步进电机3的脉冲负端CP-；9脚为控制步进电机4的脉冲负端CP-。
4、 说明：控制步进电机驱动器的方向信号由PLC控制，接DIR+合DIR-；注意：请不要把控制器的5V接到驱动器的DIR+,以防控制器与PLC系统的地是不同而损坏控制器。

2、 PC软件：参照发送过去的软件；界面比较简单。
                         珩源电子
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