控制器说明书

1、 文本说明

1、启动页
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按ENT键，系统启动（按照规定步骤走）；

按SET键，系统停止，包括停止步进电机运行、停止继电器输出。
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键，步进电机就正转，一松手，电机停止。
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键，步进电机就反转，一松手，电机停止。

注意：若发现步进电机运行方向与你方要求不同时，你可以将步进电机驱动器与步进电机的接线的A+\A-调一下位置，就Ok了。
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，继电器就关闭。
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键，系统进入下一页（参数设定）。

2、参数设定
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运行距离：单位为MM，设定为距离步进电机要运行的距离。
运行最高速：单位为转每分钟，对应步进电机运行的最高速度。

轴脉冲当量：单位为MM，对应的是步进电机每转一圈，所对应轴所走的距离。

注意：用运行距离除以轴脉冲当量就是实际步进电机要运行的圈数。

驱动器细分：按你方设定步进电机驱动器的细分在这进行设定，对应关系是这样：
步进电机的步距角为1.8度（默认），若这边细分被设置为4。

那么系统控制步进电机转一圈的脉冲数据就是=4*360/1.8=800个脉冲。

2、 接线说明
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1、 上面已经标明接线的位置。
2、 特别注意：Y1与C端为继电器输出，接对应控制的电磁阀。5V输出端接步进电机驱动器的CP+、DR+正端；图上的CP接驱动器的CP-，DR接驱动器的DR-。

