1、 固定孔说明：

1、 控制器开孔：100mm  X  70mm, 4个开孔，直径为4mm.

2、 驱动器开孔：86.6mm  X  52.5mm,4个开孔，直径为3mm.
3、 42步进电机4个固定小孔，直径为2mm，31mm X 31mm，轴径为5 mm(轴长约20mm)
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2、 接线说明

1、 控制器：（上面用红笔标出）

下面板4个接头，从下至上分别为接5V，地，CP-,DR-(后面2个分别对应接驱动器的CP-\DR-);同时步进电机驱动的（2个）5V必须与这个控制板的5V接在一起。

上面板8个接头，从上到下：

第一个为：地（可以不接）；

A: 外接输入信号，对应的是5V的脉冲信号，接受到5V的脉冲信号后系统去找霍尔开
关的0点信号。

B：外接输入信号，对应的是5V的脉冲信号，接受到5V的脉冲信号后系统控制步进电
机正传90度。

C：外接输入信号，对应的是5V的脉冲信号，接受到5V的脉冲信号后系统控制步进电
机反传90度。

D: 外接输入信号，对应的是继电器的开关信号，平时是悬空，继电器的开关另一端接

5V，闭合时5V就过来。此信号对应电机正传90度。
 E: 外接输入信号，对应的是继电器的开关信号，平时是悬空，继电器的开关另一端接5V，闭合时5V就过来。此信号对应电机反传90度。

 F: 外接输入信号,对应的是霍尔开关的反馈信号（接霍尔开关的黑线），

G:外接12V，注意：12V的地与5V的地是一个地。也就是对应的电源部分12V、5V、共地。

2、 步进电机驱动器板：

一边注明了5V，CP-, 5V，DR-，分别接电源5V，和控制板上标的CP-,DR-.

另一边：接12V，地，还有接步进电机的A+\A-;B+,B-。

怎么区别A+,A-，B+,B-，用数字表测量步进电机的4个线，2根线导通表示一组。

先不管是A组还是B组，接上后，电机转动，如发现电机转动刚好与我们要求的方向不一致，那么把A+\A-的接线倒过来一下，或者是把B-\B+的方向倒过来一下。
3、 霍尔开关：

黄线接12V，兰线接地，黑线输出，接到控制器板的F端。

3、 工作步骤：

电源一上电，系统自动运行，速度比较慢，去找霍尔开关的反馈信号，找到后就停止运行。其他正、反转看对应的点是否有输入信号。
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