1-4轴步进电机控制器（HYGC-100）说明书
一、控制板的接口说明
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说明：

1、OUT1-OUT5：5路光耦隔离的24V的OC的方式输出，对应输出的编号为1-5。
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负载的工作电源24V与控制板的输入24V共地GGND。
2、DR4-DR1：分别表示与步进电机驱动器的DR-链接，对应4个步进电机输出的方向。DR1表示1号步进电机输出的方向，DR4表示4号步进电机驱动器的方向。

3、CP4-CP1：分别表示与步进电机驱动器的CP-链接，对应4个步进电机输出的脉冲。CP1表示1号步进电机输出的脉冲，CP4表示接4号步进电机驱动器的脉冲。
4、5V、GND：对应输入的5V电源与地；同时这个5V也是对应接步进电机驱动器的CP+\DR+。
5、24V、GGND：对应输入的24V殿宇与地，这个地GGND与GND隔离。
6、YL1-YL8：共8个光耦隔离输入，分别对应1-8号输入。具体接法如下：
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+HV为24V的输入电源，YL1为输入信号，平时为浮空状态，工作时接到24V的地（AGND）;如霍尔接近开关的NPN方式，输入电源为24V时，就可以用这个作为输入来获取霍尔开关的信号。

7、AD：1路AD输入，输入电压可调（内部进行分压处理），输入电压的地与GND同。

特别说明：当YL1、YL2不做输入功能时，可以作为RS232串口通信的R与T

端，这样本控制器就可以与文本、PC进行串口通信。（定制时特别说明）
