
开机：

1：控制器自动读取上次设定参数。

2: 进入获取初始值界面；在压力传感器没有负载的时候，界面的数值相对比较稳定时，按set键1s左右，确定并自动进入参数设置界面。

3：进入参数设置界面；

      按“DY”键时，设置各个参数为上次设置的参数，并显示出来。

      按“UP”“DW”键调整数值大小。

      按“L”“R”键调整闪烁位置（即要设定大小的参数或位）。

      按“4”返回到获取初始值界面；

      按“ent”键1s左右确定保存参数，并进入运行界面。

1P:第一段参数 2P:第二段参数 3P:第三段参数 4P:第四段参数


B：基数（传感器采到的压力每变化0.1mv，速度变化为 基数 转/分钟）
4: 运行界面；

      按“1”“2”“3”“4”键1s左右选择要运行的段。

      按“set”键1s左右停止运行并退出到获取初始值界面。
运行：

1：按“1”“2”“3”“4”键1s左右将跳入相应的段。

2：光耦输入端输入一个时间长度超过数十ms低电平脉冲，系统将跳入下一段运行；

      若下一段参数为00或不存在下一段，将运行第一段；

      若系统在跳入这个界面后第一次收到脉冲信号时将运行第一段。

3：显示：
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脉冲信号：

当有一个低电平脉冲信号输入时，蜂鸣器响，低电平脉冲信号消失时，蜂鸣器灭，系统进入下一段工作。若在运行界面2号电机不工作时，脉冲信号输入的话，系统将运行第一段。

下一段参数为0时，脉冲信号输入的话，系统也将运行第一段。
注意：称重传感器电源与主控板电源要用隔离电源，不可共地，否则会导致称重传感器无法正常工作。
系统图：
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