其他说明请参考《多轴可编程控制器说明书》

1、 X轴电机设定的回零信号输入为X10（对应盒子上面YL10）输入点；

2、 Y轴电机设定的回零信号输入为X11（对应盒子上面YL11）输入点；

3、 编程步骤
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——1、X\Y回零，找X10\X11的反馈信号（平时悬空或24V，到位反馈的信号是24V地信号），设定为回零模式、方向、速度；
——2、Y8输出（对应上面的y1,实际为继电器闭合）,X1到（对应输入信号过来，平时悬空或24V，到位反馈的信号是24V地信号），Y8停止输出（对应继电器断开）
——3、X2到，Y9输出（对应继电器闭合）
——4、X3到，Y8输出（对应继电器闭合）

——5、X1到，Y10输出（对应继电器闭合）；

——6、X4到，Y8停止输出（对应继电器断开）

——7、X2到，Y9停止输出（对应继电器断开）
——8、X5到，X轴正常运行，设定运行距离、方向、速度；Y轴正常运行，设定运行距离、方向、速度；

——9、X轴正常运行，设定运行距离、方向、速度；Y轴正常运行，设定运行距离、方向、速度；(与上面第8步的运行方向相反，运行距离一样，就是回到系统原点)

——10、Y10停止输出，设定上面的步骤是循环方式（工程循环）
注：Y8，对应的是盒子上OA1\OA2;

Y9，对应的是盒子上OB1\OB2;

Y10，对应盒子上OC1\OC2（继电器的常开触点）。
